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Projektziele:
§ Identifizierung von Anomalien anhand geeigneter ML-Methoden
§ Anwendung KI-basierter Diagnoseverfahren zur automatisierten 

Root-Cause-Analyse
§ Rekonfiguration des Systems durch interne Regleranpassung oder 

redundante Module
§ Untersuchung der Zuverlässigkeit in Flugreglerapplikationen unter 

Berücksichtigung von Zulassungsaspekten
§ Entwicklung einer zukunftsfähigen KI-Architektur basierend auf 

Standard IT-Ansätzen
§ Verwertung der Ergebnisse durch Firmen für die Nutzung in 

anderen Systemen (Dual-Use)

Forschungsfragen:
§ Wie lassen sich Representation-Learning Methoden sinnvoll zur 

Identifikation von Anomalien (Symptomen) in CPSs einsetzten?
§ Wie lassen sich maschinell gelernte Modelle mit Logikkalkülen zur 

Diagnose kombinieren?
§ Inwiefern können Systemkausalitäten maschinell erlernt werden? 
§ Inwieweit lassen sich die entwickelten Algorithmen in geschlossenen 

Regelkreisen zuverlässig einsetzen?
§ Wie lässt sich die Komplexität in der Entwicklung und dem Betrieb 

von KI/ML-Software durch eine MLOps-Plattform verringern?
§ Wie lassen sich die Algorithmen generalisieren, sodass sie auf 

andere Assets angewandt werden können?

Entwicklung einer ML-Plattform für eine KI-basierte Anomalieerkennung, 
Diagnose und Rekonfiguration 
Leiter: Prof. Dr. Oliver Niggemann (HSU), Prof. Dr. Stephan Myschik (UniBw M)
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